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(54) TiUe: METHOD AND DEVICE FOR DETERMINING AND DETECTING THE OVERTURNING HAZARD OF A VEHICLE 

(S4)Bezeichnung: VERFAHREN UND VORRICHTUNG 2UM BESTIMMEN UND ERKENNEN DER KIPPGEFAHR EINES 
FAHRZEUGES 

(57) Abstract 

The invention relates to a method and de- 
vice for determining and detecting the overturn- 
ing hazard of a vehicle by dynamically detect- 
ing changes in the center of gravity of the ve- 
hicle. The method or device is characterized as 
follows: The vehicle is operated during corner- 
ing; during cornering, first state variables cor- 
responding 10 the respective wheel load are ac- 
quired on at least two wheels; the acquired firet 
state variables are compared to reference values 
which represent the respective cornering, and; 
a corresponding change in the center of grav- 
ity is calculated from the deviations between the 
acquired first state variables and the reference 
values. 

(57) Zusammenfassung 

Die Erfindung beu-ifft ein Verfahren und 
eine Vorrichtung zum Bcslimmen und Erken- 
nen dcr Kippgefahr eines Fahrzcugcs mittcis 
dynamischer Erkennung von Anderungen des 

Fahrzeugschwerpunktcs. das bzw. die dadurch 1... Fgravity 

gekcnnzeichnct isi; daB das Fahacug in einer 2... Fcentrifuge 

Kurvenfahri bctricbcn wird; daB wdluend der 3... Fresulting 

Kurvenfahit an mindcstens zwei RSdcm mit dcr 

1 gUchen werden; und daB aus den Abweichungen zwischcn den erfaBten e«tcn ZustandsgrOficn und den Rcferenzwcrten eine cnlsprecnenae 
Schwcrpunktvertlndening beieehnet wird. 
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Fig. 2 
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Fig. 3 
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Fig. l*a 



